
 

 

“ハイパワーのオリジナル AGV / AMR を簡単に作りたい” 

そんな想いを実現するための 

■ 弊社のインホイールモータ・ドライバへ LIN バス経由で接続する 

だけで、簡単に無線リモコンや CAN バス、USB 経由でパソコン 

等に接続することができます。 

■ そのため自立走行を目的としたプロトタイプ・プログラムなどを 

Windows や Linux PC から簡単に試すことができます。 

■ 弊社の無線リモコン DR01 とペアリングが可能で、前進、後退、 

スピード、操舵、非常停止の遠隔操作を行うことができます。 

■ CAN は ISO-11898-2（CAN 2.0B アクティブ）に準拠して 

 500kbps の標準フォーマットで通信を行います。 

■ USB Type-C コネクタでパソコンの仮想 COM ポートとして接続 

することができます。 
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< システム構成例 > 

LIN バス・インタフェースでの拡張部分 

パソコンと CAN コントローラ

はお客様で御用意ください。 


